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Resumo

O sensoriamento remoto e 0 mapeamento tornaram-se ferramentas fundamentais para a automacéo e
para medir e estimar volumes e areas com um uUnico instrumento de medida baseado em Luz. A
tecnologia LiDAR (Detecgcdo e Medi¢do de Luz) destaca-se nesse cenario por sua capacidade de gerar
nuvens de pontos com possibilidades de corre¢des e precisdo, independentemente das condi¢des de
iluminagdo. Contudo, o alto custo de sensores 3D profissionais limita sua aplicagdo em larga escala.
Este projeto surge da necessidade de desenvolver um sistema de LiDAR de baixo custo, visando a
democratizacdo do acesso a dados geoespaciais de alta resolugdo para o manejo agricola e
monitoramento ambiental. A solu¢do para contornar o problema foi criar um ambiente para
implementar um Hardware LiDAR e fazer uma ferramenta completa, reduzindo o custo alto de
adquirir um equipamento completo. A redugdo do custo é obtida com uma solucdo de implementacao
usando o Ubuntu e framework ROS, a metodologia consiste em decodificacdo de sinais binarios € o
tratamento de dados espaciais para estimativa de areas internas. Foram aplicados algoritmos de
Geometria Computacional, para transformar nuvens de pontos em informagdes métricas utilizaveis.
Os experimentos validaram o sistema em ambientes controlados. Tornando o arranjo reprodutivel,
deixando o prototipo apto para ensaios praticos em campo.
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