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Atualmente a automacao e robotica se faz cada vez mais presente na educagao, como por
exemplo em algumas escolas onde ha a implementacdo da robdtica acontece desde o
ensino fundamental até o ensino médio. Com todo esse avango e com a crescente
necessidade de se obter conhecimento em programagao de computador, projetos como o
LARA - Laboratério Académico em Rede de Aprendizagem, situado na UESB, se fazem
cada vez mais necessarios. O objetivo desse projeto é desenvolver uma plataforma
robética pequena de baixo custo voltada ao ensino de légica de programacgao que possa ser
acessada remotamente. A metodologia escolhida para o desenvolvimento foi a Codesign,
pois este é um sistema heterogéneo que demanda a implementagdo de hardware e
software. Para atender aos requisitos de tamanho, custo e conectividade, foi utilizado o
microcontrolador ESP 32, uma plataforma pequena, de baixo custo, baixo consumo de
energia, boa capacidade de processamento e com interface de comunicagdo WI-FI. O
gerenciamento do ESP 32 foi realizado através do firmware Micro-Python. O hardware foi
modelado e impresso em 3D, as suas dimensdes sdo 10cm x 10cm. Para controlar o robd,
foi implementada uma Interface de Programacao de Aplicacao (API) na linguagem Python.
Com a API, é possivel criar algoritmos em alto nivel sem conhecer os detalhes internos da
implementacao do robb.

Palavra Chave: Codesign, educacéo, logica, programacao

' Académico do Quarto semestre de Ciéncia da Computagdo da Universidade do Sudoeste da Bahia
E-mail: 202011393@uesb.edu.br

2 Académico do Quarto semestre de Ciéncia da Computagéo da Universidade do Sudoeste da Bahia
E-mail: 2020104 13@uesb.edu.br

3Professora da Universidade Estadual do Sudoesde da Bahia

‘Professor da Universidade Estadual do Sudoesde da Bahia


mailto:202010413@uesb.edu.br

